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  پیشگفتار مؤلف
امروزه استفاده از موتورهاي الکتریکی در هر خط تولید و کارخانه صنعتی کوچک و بزرگ به چشم 

باشد. در  خورد و استفاده مطلوب از آن مشروط برکنترل دقیق و قابل انعطاف سرعت و گشتاور می می
اي هاي تکنولوژي و نبود قطعات الکترونیک صنعتی براي کنترل دور موتوره گذشته به دلیل ضعف

انداز، تغییر تسمه و فولی و...  هایی مانند راه اندازي به کمک مقاومت راه الکتریکی مجبور بودیم از روش
استفاده از آن همراه با  واستفاده کنیم که همواره مشکلات و  تلفات انرژي زیادي را به همراه داشته 

. با پیشرفت سریع تکنولوژي و ظهور قطعات الکترونیک بودداري و تعویض هاي بالاي نگه هزینه
را برطرف  ACپذیر شد که بخشی از این مشکلات موتورهاي  امکان DCصنعتی، کنترل دور موتورهاي 

مانند  DCولی به علت مشکلات اصلی موتورهاي  ،ساخت کرد و قابلیت انعطاف بالایی را فراهم می می
هدایت  ACبالا ، صنعت را به سوي استفاده از الکترو موتورهاي   نیاز به سرویس و نگهداري با هزینه

، نسل اول اینورترها عرضه IGBTو هادي مانند ترایاك  کرد. با پیشرفت تکنولوژي و ظهور قطعات نیمه
شده ولی چون به ازاي تغیرات زیاد بار ، قابلیت جبران سازي سرعت وجود نداشت، استقبال از آن را 

امروزه با بهره گرفتن از تکنولوژي مدرن، شاهد خت.با وجود این، سا محدود می DCاينسبت به درایوره
باشیم که با راندمانی بسیار بالا کنترل دقیق سرعت،  ساخت اینورترهایی با کارایی و تنوع  بالایی می

  گشتاور و بسیاري از پارامترهاي کاربردي را براي ما مهیا ساخته است.
د و در بازار ایران و جهان نقش نمی باش ACفی که تولید کننده اینورترهاي از میان شرکت هاي مختل

هاي کنترل دور موتور دارند، شرکت  مهمی در توسعه صنعت وابسته به اتوماسیون صنعتی و سیستم
LG  با برندLS ها در ارائه محصولاتی متنوع براي کاربردهاي مختلف با  ترین مجموعه یکی از فعال

باشد که همین امر باعث شد براي آشنایی هر چه بیشتر متخصصین و  رقابتی میقیمتی کاملاً 
، با همکاري و LSکارگیري صحیح و کامل از امکانات اینورترهاي اندرکاران اتوماسیون صنعتی و به  دست

در ایران دست به تألیف کتابی با  LSنماینده انحصاري محصولات  ایمن تابلومساعدت شرکت محترم 
  مندان قرار دهیم. زده و در اختیار علاقه LSبا اینورترهاي صنعتی  ACموتورهاي   موضوع کنترل الکترو

وارد بازار شد و خوشبختانه مورد استقبال خوبی قرار گرفت.در چاپ  1389چاپ اول این کتاب در پاییز 
وق را یک ویرایش کلی کرده و استفاده از آنرا هر چه مفیدتر ایم تا کتاب فدوم این کتاب تصمیم گرفته

گردانیم.در این راستا علاوه بر بررسی هر چه بیشتر مفاهیم پایه در حیطه موتورهاي القایی، کلیه پارامترهاي 
را تشریح  IS7و  IE5 ,IC5 ,IS5 ,IH ,IP5A ,IV5و پارامترهاي اصلی اینورترهاي  IG5Aکنترلی اینورتر 

 HMIو  PLCاندازي واقعی یک اینورتر و کنترل آن توسط یم. همچنین با ذکر چند مثال کاربردي راهاکرده
ایم. صفحه آرایی و ویراستاري کتاب نیز به موازات محتواي آن تغییرات را به صورت گام به گام توضیح داده

براي  LSجایی که شرکت از آنکاملی کرده است و امیدواریم مورد توجه مهندسین بزرگوار قرار بگیرد.
هاي مختص آن  هاي مختلف و کارایی هاي متنوعی از اینورترها را با توان کاربردهاي مختلف، مدل



هاي ساخته شده  پرداخته و سپس از  پروسه طراحی و ارائه کرده است ابتدا به بررسی کلی تمام مدل
را که تقریباً براي هر پروسه صنعتی جوابگو بوده و رنج وسیعی از  IG5Aها مدل پرکاربرد  میان آن

شود به طور  کیلووات و ورودي تک فاز و سه فاز را شامل می 22تا  6.4هاي عمومی در محدوده  توان
ایم. در تألیف این کتاب تمام سعی  برآن بوده است که، استفاده از آن براي  کامل مورد بررسی قرارداده

درکاران این بخش با سطوح علمی مختلف مفید باشد و استفاده از تمام پارامترهاي این ان همه دست
هاي مختلف وجود دارد یادگیري این مدل باعث  مدل را دربر بگیرد. به علت تشابه زیادي که بین مدل

قدور هاي اینورتر به راحتی و تنها با نگاهی اجمالی به پارامترهاي آن م شود که کار با سایر مدل می
 LSبینی شده است که شامل جدیدترین کاتالوگ محصولات  نیز پیش CDباشد. به همراه این کتاب، 

   کند.  را به طور کامل بررسی و معرفی می AC Driveو  PLC ،HMIمحصولات  وباشد  می
 براي کنترل و Drive viewجایی که یک فصل از این کتاب مختص آموزش کامل کار با نرم افزار  از آن

  قرار داده شده است. CDباشد، آخرین نسخه از این نرم افزار نیز در  می LSمانیتورینگ اینورترهاي 
 جناب محترم مدیرعامل ویژه به  دانم از تمامی دوستان در شرکت ایمن تابلو ودر پایان برخود لازم می

 اند، کرده تلاش اثر این آمدن پدید در و اند بوده بنده مشوق همواره که وطن نواز ایرج مهندس آقاي
همچنین از زحمات جناب آقاي یوسف باوند سوادکوهی مدیریت محترم انتشارات قدیس . نمایم تشکر

  دارم.تشکر فراوان  که در پدیدآمدن این اثر تلاش کرده اند،
 mohsenzadeh@eamentablo.com توانند از طریق پست الکترونیکی صاحب نظران نیز می

هاي خود را با ما در میان بگذارند، همچنین براي ارتباط با خوانندگان محترم این کتاب و سایر  دیدگاه
حاوي مطالب متنوعی  وتهیه شده   www.pcsh.ir سایتهاي تألیف شده توسط اینجانب، وب  کتاب

تواند براي  باشد که می در مورد شاخه الکترونیک، اتوماسیون صنعتی و کنترل و ابزار دقیق می
  مندان به شاخه برق و کنترل مفید باشد. علاقه
ü شاد و موفق باشید و فراموش نکنید که شاد بودن مهمتر از موفق بودن است... 

 

  مبین محسن زاده                                                                                      
  کارشناس آموزش شرکت ایمن تابلو                                                                            

   1390 دي                                                                                           
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