
 

 

رٍ تِ ّوِ آهَسش تذین تا دیگِ ًیاسی تِ  cmsis ذ دٍستاى ووه وٌي ٍ تتًَین دستَراتهذت پسص یِ پست سدم وِ ضایسلام تِ ّوِ دٍستاى گزاهی.یِ 

 .ٍستاى توایلی ًطَى ًذادىدوار وٌي.اها  cortex رجیستز ًَیسی ًثاضِ ٍ ّوِ تا ستاى سطح تالا تتًَي تا هیىزٍ ّای سزی

دست تِ وار ضذم ٍ ضزٍع تِ تزجوِ ٍ تزگزدًٍذى دستَرات تِ فارسی وزدم.هوىٌِ وسی تگِ رجیستز ًَیسی لذرت تیطتزی رٍ تِ تزًاهِ  تٌاتز ایي خَدم

اهىاى تزًاهِ ًَیسی تا ّوَى لذرت رجیستز ًَیسی اها تا دردسز ووتز رٍ تِ تزًاهِ ًَیس هیذُ.تزای ضزٍع  cmsis ًَیس هیذُ اها ایي واهلا اضتثاُ.چَى

 اس پست تؼذ ضزٍع هیىٌن lpc 1768 تزای  زًاهِ ًَیسی ٍ تَضیح دستَرات وار تا پَرت رٍت

 .رٍ تِ تزًاهِ اضافِ وٌیذ lpc17xx_gpio.h در اٍلیي لذم تایذ وتاتخاًِ ی

#include “lpc17xx_gpio.h” 

 تیتی وار وزد8تیتی// 16تیتی // 32هیطِ تا پَرتْا تِ صَرت  lpc ّوَى طَری وِ هیذًٍیذ در هیىزٍ ّای

 :بیتی 23کار کردن با پورتها به صورت 

 .حالا هیتًَیذ اس تَاتغ سیز تَی تزًاهِ استفادُ وٌیذ ٍ حالص رٍ تثزیذ

 .تَسط ایي دستَرات پایِ ّای یه پَرت تِ صَرت ٍرٍدی یا خشٍجی پیىز تٌذی هیگزدًذ-1

GPIO_SetDir( 1یا0هَردًظز, ّای پایِپَرت, ضوارُ )  

FIO_SetDir(  , 1یا  0ضوارُ پَرت, پایِ ّای هَرد ًظز )  

 (4تا  0ضوارُ پَرت : پَرتی وِ هیخَایین اٍى رٍ ٍرٍدی یا خزٍجی وٌین.)اس 

 .وِ تِ پیٌْای پَرت اضارُ دارد 0XFFFFFFFF تا 0X00000000 ػذدی تیي: پایِ ّای هَرد ًظز

 .هیىٌیناستفادُ  1ٍ تزای خزٍجی اس ػذد  0تزای ٍرٍدی وزدى اس ػذد 

 :هثال

GPIO_SetDir(0,0X00000005,1); 

 .تِ ػٌَاى خزٍجی پیىزتٌذی ضذُ اًذ 0اس پَرت  2ٍ  0در ایي حالت پیٌْای 

 .تَسط ایي دستَرات پایِ ّای یه پَرت وِ تِ صَرت خشٍجی پیىز تٌذی ضذُ اًذ یه هیگزدًذ -2

GPIO_SetValue( هَردًظز ّای پایِپَرت, ضوارُ )  

FIO_SetValue( رُ پَرت , پایِ ّای هَرد ًظزضوا  )  

 .تَسط ایي دستَرات پایِ ّای یه پَرت وِ تِ صَرت خشٍجی پیىز تٌذی ضذُ اًذ صفز هیگزدًذ -3

GPIO_ClearValue( هَردًظز ّای پَرت,پایِ ضوارُ )  

FIO_ClearValue( ضوارُ پَرت , پایِ ّای هَرد ًظز )  

اصلا پیىزتٌذی ًطذى ّیچ تاثیزی  ی پایِ ّا رٍ پیٌْایی وِ تِ صَرت ٍرٍدی پیىزتٌذی ضذى یا ایٌىِیِ تَضیح وَچیه ایٌىِ دستَرات صفز ٍ یه وٌٌذُ 

 .ًذارى

 .تَسط ایي دستَرات ػذد رٍی پایِ ّای یه پَرت رٍ تخًَیي -

Value= GPIO_ReadValue( ضوارُ پَرت , پایِ ّای هَرد ًظز )  

Value=FIO_ReadValue( ًظز ضوارُ پَرت , پایِ ّای هَرد  )  

 تیتیِ 32یِ هتغیز  value راستی ایي رٍ ّن تگن وِ

 .تَسط ایي دستَرات هیتًَیذ یِ دستِ اس پیٌْای یِ پَرت رٍ اس دستزس خارج وٌیي-5

GPIO_SetMask(  , 1یا  0ضوارُ پَرت, پایِ ّای هَرد ًظز )  

FIO_SetMask(  , 1یا  0ضوارُ پَرت, پایِ ّای هَرد ًظز )  

تگذارین دٍتارُ تِ حالت ػادی تاس گطتِ ٍ اهىاى ًَضتي ٍ خَاًذى اس اًْا  0اًجام ٍ پیٌْا غیز فؼال هیگزدًذ ٍاگز  mask ػول 1ى ػذد در صَرت لزار داد

 .فزاّن هیگزدد

 :بیتی 61کار کردن با پورتها به صورت 

 .تَسط ایي دستَرات پایِ ّای یه پَرت تِ صَرت ٍرٍدی یا خشٍجی پیىز تٌذی هیگزدًذ-1

FIO_HalfWordSetDir( 1یا  0, پایِ ّای هَرد ًظز ,  16ضوارُ پَرت, تیت تالا یا پاییي )  

 (4تا  0ضوارُ پَرت : پَرتی وِ هیخَایین اٍى رٍ ٍرٍدی یا خزٍجی وٌین.)اس 

 هیگذارین 1تیت تالا رتثِ ػذد  16ٍ 0تیت پاییي رتثِ ػذد  16تزای 



 

 

 .وِ تِ پیٌْای پَرت اضارُ دارد 0XFFFF تا 0X0000 ػذدی تیي: پایِ ّای هَرد ًظز

 .استفادُ هیىٌین 1ٍ تزای خزٍجی اس ػذد  0تزای ٍرٍدی وزدى اس ػذد 

 :هثال

FIO_HalfWordSetDir(0,0,0X0005,1); 

 .تِ ػٌَاى خزٍجی پیىزتٌذی ضذُ اًذ 0اس پَرت  2ٍ  0در ایي حالت پیٌْای 

 .یىز تٌذی ضذُ اًذ یه هیگزدًذتَسط ایي دستَرات پایِ ّای یه پَرت وِ تِ صَرت خشٍجی پ -2

FIO_HalfWordSetDir( پایِ ّای هَرد ًظز 16ضوارُ پَرت, تیت تالا یا پاییي ,  ) 

 .تَسط ایي دستَرات پایِ ّای یه پَرت وِ تِ صَرت خشٍجی پیىز تٌذی ضذُ صفز هیگزدًذ -

FIO_HalfWordClearDir( پایِ ّای هَرد ًظز 16ضوارُ پَرت, تیت تالا یا پاییي ,  ) 

 .تَسط ایي دستَرات ػذد رٍی پایِ ّای یه پَرت رٍ تخًَیي -

Value=FIO_HalfWordReadValue( 16ضوارُ پَرت , تیت تالا یا پاییي )  

 تیتیِ 16 یِ هتغیز value راستی ایي رٍ ّن تگن وِ

 اًجام یا غیز فؼال هیگزدد mask تَسط دستَر سیز ػول

FIO_HalfWordSetMAsk( 1یا  0, پایِ ّای هَرد ًظز ,  16الا یا پاییيضوارُ پَرت, تیت ت )  

 :بیتی 8 کار کردن با پورتها به صورت

 .تَسط ایي دستَرات پایِ ّای یه پَرت تِ صَرت ٍرٍدی یا خشٍجی پیىز تٌذی هیگزدًذ-1

FIO_ByteSetDir( ,1یا  0تیت صفزم/اٍل/دٍم/سَم , پایِ ّای هَرد ًظز , 8ضوارُ پَرت ) 

 (4تا  0وِ هیخَایین اٍى رٍ ٍرٍدی یا خزٍجی وٌین.)اس  ضوارُ پَرت : پَرتی

 .وِ تِ پیٌْای پَرت اضارُ دارد 0XFF تا 0X00 ػذدی تیي: پایِ ّای هَرد ًظز

 .استفادُ هیىٌین 1ٍ تزای خزٍجی اس ػذد  0تزای ٍرٍدی وزدى اس ػذد 

 :هثال

FIO_ByteSetDir(0,0,0X05,1); 

 .ِ ػٌَاى خزٍجی پیىزتٌذی ضذُ اًذت 0اس پَرت  2ٍ  0در ایي حالت پیٌْای 

 .تَسط ایي دستَرات پایِ ّای یه پَرت وِ تِ صَرت خشٍجی پیىز تٌذی ضذُ اًذ یه هیگزدًذ -2

FIO_ByteSetDir(  ,تیت صفزم/اٍل/دٍم/سَم , پایِ ّای هَرد ًظز8ضوارُ پَرت  ) 

 .فز هیگزدًذتَسط ایي دستَرات پایِ ّای یه پَرت وِ تِ صَرت خشٍجی پیىز تٌذی ضذُ ص -

FIO_ByteClearDir(  ,تیت صفزم/اٍل/دٍم/سَم , پایِ ّای هَرد ًظز8ضوارُ پَرت  ) 

 .تَسط ایي دستَرات ػذد رٍی پایِ ّای یه پَرت رٍ تخًَیي -

Value=FIO_ByteReadValue(  , تیت صفزم/اٍل/دٍم/سَم8ضوارُ پَرت )  

 تیتیِ 8 یِ هتغیز value راستی ایي رٍ ّن تگن وِ

 اًجام یا غیز فؼال هیگزدد mask تَر سیز ػولتَسط دس

FIO_ByteSetMAsk(  ,1یا  0تیت صفزم/اٍل/دٍم/سَم, پایِ ّای هَرد ًظز , 8ضوارُ پَرت )  

 
///////////////////////////////////////////////////////////////////////////////////////////////////////////////////////////////////////////////////////// 

 .خَب حالا هیزین سزاؽ دستَراتی وِ تا ٍلفِ پَرتا وار هیىٌي

 .تِ ػٌَاى ٍرٍدی ٍلفِ استفادُ وزد 2پَرت  13تا  0ٍپیٌْای  0ا اس تواهی پیٌْای پَرت دٍستاى هیذًٍي وِ هیطِ در ایي خاًَادُ اس هیىزٍّ

 .ّوچٌیي هیطِ تاییي وزد وِ ٍلفِ رٍی لثِ ی تالارًٍذُ یا پاییي رًٍذُ اتفاق تیفتِ

 .رٍ تِ ػٌَاى ٍرٍدی ٍلفِ پیىزتٌذی وزد 2یا  0تَسط ایي دستَر هیطِ پَرت -1

GPIO_IntCmd( ٌْای هَرد ًظز , لثِ تالا رًٍذُ یا پاییي رًٍذُضوارُ پَرت ,پی ) 

FIO_IntCmd(ُضوارُ پَرت ,پیٌْای هَرد ًظز , لثِ تالا رًٍذُ یا پاییي رًٍذ) 

 .تاضِ)چَى ٍلفِ فمط رٍی ایي پَرتا تؼزیف ضذُ 2یا  0ضوارُ پَرت : هیتًَِ 



 

 

 .پیٌْای هَرد ًظز:پیٌْایی اس پَرت وِ ٍرٍدی ٍلفِ ّستٌذ

 .تشاریذ 1ٍلثِ پاییي رًٍذُ ػذد  0رًٍذُ ػذد تزای لثِ تالا 

 -تَسط ایي دستَر هیتًَیذ تفْویذ ٍلفِ رٍی وذٍم پایِ اس پَرت اتفاق افتادُ-2

GPIO_GetIntStatus(ُضوارُ پَرت ,ضوارُ پیي هَرد ًظز , لثِ تالا رًٍذُ یا پاییي رًٍذ) 

FIO_GetIntStatus( رًٍذُ یا پاییي رًٍذُضوارُ پَرت ,ضوارُ پیي هَرد ًظز, لثِ تالا  ) 

 .ّستص 2تزای پَرت  13تا  0ٍ اػذاد  0تزای پَرت  31تا  0حتوا حَاستَى تاضِ وِ تَی ایي لسوت تایذ ضوارُ پیي هَرد ًظزتَى رٍ تٌَیسیذ وِ اػذاد 

 .ٍلفِ اتفاق افتادُ رٍ پان وٌیي پزچن تَسط ایي دستَر هیتًَیذ-3

GPIO_ClearInt( هَرد ًظز ضوارُ پَرت ,ضوارُ پیٌْای  ُ) 

FIO_ClearInt(ضوارُ پَرت ,ضوارُ پیٌْای هَرد ًظز,) 

 تٌظین ضذُ.پس تایستی حتوا ایٌن تٌَیسیذ وِ 3لاسم ایٌن تگن وِ ٍلفِ پَرت هیىزٍ رٍی ٍلفِ خارجی 

NVIC_EnableIRQ(EINT3_IRQn); 

 .ایٌن یِ ًوًَِ تزًاهِ واهل ٍاسِ تست هطالة تالا

#include <lpc71xx_gpio.h> 

//---------------------------------------------- 

void delay(void); 

void EINT3_IRQHandler(void); 

//---------------------------------------------- 

int main(void) 

{ 

GPIO_SetDir(7,1Xffffffff,7); 

GPIO_ClearValue(7,1Xffffffff); 

GPIO_IntCmd(1,1xffffffff,7); 

NVIC_EnableIRQ(EINT3_IRQn); 

while(7); 

return 1; 

} 

//--------------------------------------------- 

void delay(void) 

{ 

long int i; 

for(i=1;i<011111;i++); 

} 

//--------------------------------------------- 

void EINT3_IRQHandler(void) 

{ 

char esi; 

for(esi=1;esi<33;esi++) 

{ 

if(GPIO_GetIntStatus(1,esi,7)) 

{ 

GPIO_ClearInt(1,7<<esi); 

GPIO_SetValue(7,7<<esi); 

delay(); 

GPIO_ClearValue(7,7<<esi); 

delay(); 



 

 

} 

} 

} 

 :تَضیحات لایثزی

ی)تِ فزض هیگن چَى الاى تزتیة پایِ وارتزد هختلف داضتِ تاضِ.هثلا پایِ  4یه پایِ هیتًَِ تا  lpc ّوِ دٍستاى هیذًٍي وِ در هیىزٍ ّای

تاسم هیگن وِ )i2c0 تزای sda یا adc ػول وٌِ یا تِ صَرت ٍرٍدی port2.4 هیىزٍ هیتًَِ ّن تِ صَرت 25رٍ ًذارم( 1768ّای 

 ((.....هثلا

 تزای ایٌىِ تتًَین ایي پایِ رٍ تزای ّزیه اس ایي وارتزدّا آهادُ وٌین هیثایست

 PULLUP / PULLDOWN/OPEN DRAIN دستىاری وٌین.ّوچٌیي تزای ایٌىِ ٍضؼیت هزتَطِ رٍ PINSEL رجیستز

 .ٍر تزین وِ ٍالؼا اػصاب خَرد وٌِ PINMODE تَدى پایِ رٍ هطخص وٌین تایذ تا رجیستزّای

 

 .اٍى استفادُ هیىٌین PINSEL ٍ لایثزی CMSIS ها ٍاسِ ایٌىِ ًخَاّین تا رجیستز درگیز تطین اس

 :لایثزی اٍى رٍ تِ تزًاهِ اضافِ وٌین .پس دارین در اٍلیي لذم لاسهِ

 

#include"lpc71xx_pinsel.h"   

 cmsis در حالا تزای استفادُ اس ایي لایثزی تایستی یِ هتغیز جذیذ تؼزیف وٌین وِ ووی تا هتغیزایی وِ لثلا دیذیذ فزق دارُ.دلیلطن ایٌِ وِ

 جذیذ وِ ّوگی اس ًَع ساختار ّستٌذ ایجاد ضذُ .ٍارد تحث ًطین تْتزُتزای راحتی تیطتز تزًاهِ ًَیس یِ سزی هتغیز ّای 

 :پس حالا هیٌَیسین وِ

PINSEL_CFG_Type VarName ;  
PINSEL_CFG_Type pincfg 

 هتغیزی وِ هؼفی وزدین دارای چٌذیي پاراهتزُ وِ ته ته تْص اضارُ هیىٌین

pincfg.Portnum= 0/4  

 ّستص 4تا  0رد ًظز رٍ تٌَیسیي وِ تیي ایي لسوت تایذ ضوارُ پَرت پایِ هَ

pincfg.Pinnum=0/31 

  ّستص 31تا  0در ایي لسوت ضوارُ پایِ هَرد ًظز لزار هیگیزُ وِ تیي 

pincfg.Funcnum= 0/4 

 در ایي لسوت ضوارُ تاتؼی وِ هیخَاّیذ پیي هَرد ًظز در اٍى حالت لزار تگیزُ ٍارد هیطِ

 2در هثال فزضی تالا ػذد adc ضوارُ تاتغ صفز در ًظز گزفتِ ضذُ.هثلا تزایتِ ػٌَاى  gpio تزای تواهی پیٌْا

 .در ًظز گزفتِ ضذُ.ضوا هیتًَیذ اس رٍی دیتاضیت تفْویذ وِ ضوارُ تاتغ هَرد ًظزتَى چیِ ّستص 3ضوارُ تاتغ  sda ٍ تزای

pincfg.Pinmode = 0/4 

 ى اٍى پیي رٍ هطخص وٌیذتَد opendrain یا pulldown یا pullup در ایي لسوت هیتًَیذ

 0ضذى ػذد  pullup تزای

 3ضذى ػذد  pulldown تزای

  2ضذى ػذد opendrain تزای

 . حالتی ٍجَد ًذارُ 1رٍ لزار تذیي . هی تیٌیذ وِ تزای ػذد 

 پاراهتز تؼذی دارین



 

 

pincfg.Opendrain= 0/1 

 رٍ تشاریي 1تَی ایي پاراهتز ػذد رٍ لزار دادیي  2ػذد  pincfg.pinmode در ایي حالت تٌْا اگز در لسوت

 .دارُ یا ًِ pulldown یا pullup تشاریي.وِ ًطَى هیذُ ایي پیي اس داخل 0در غیز ایي صَرت ػذد 

 .تَ ایي هزحلِ تا تاتغ سیز وارهَى رٍ واهل هیىٌین ٍ تغییزات خَاستِ ضذُ رٍ تِ پیي هَرد ًظز اػوال هیىٌین

PINSEL_ConfigPin(&pincfg( 

 .ّست ٍ در لسوت خَدش تْص هیپزداسم i2c زی تَاتغ دیگِ ایْن دارُ وِ هزتَط تِایي لایث

 ایٌن یِ هثال ٍاسِ تزًاهِ

 
 * Init ADC pin connect 

     * AD2.0 on P2.00 

     */ 

    PinCfg.Funcnum = 7; 

    PinCfg.OpenDrain = 2; 

    PinCfg.Pinmode = 2; 

    PinCfg.Pinnum = 00; 

    PinCfg.Portnum = 2; 

    PINSEL_ConfigPin(&PinCfg);  

 

 یا وارتزدای دیگِ هثل adc استفادُ وٌیي هثلا ٍاسِ gpio وِ تخَاّیي پیٌْا رٍ ٍاسِ واری غیز اس سهاًی استفادُ هیطpinselِ لایثزی

i2c. الثتِ ایٌن تگن وِ هوىٌِ ضوا تخَاییي هثلا پیٌْا رٍ در حالتgpio  هماٍهتالثتِ تا pulldown در ّوچیي حالتی . استفادُ وٌیي

 .ّن تایست اس ایي لایثزی استفادُ وٌیي

 (دارین 12پیي  2تِ ایي صَرت )هثلا ٍاسِ پَرت 

 
pincfg.Portnum=3 
pincfg.Pinnum=73 
pincfg.Pinfunc=1 
pincfg.Pinmode=3 
pincfg.Opendrain=1 
PINSEL_ConfigPin(&pincfg( 
 

 

 ّا رٍ دستِ ای تغییز تذین چیىار وٌین ؟ اگِ تخَاین پیي

 تا پیي رٍ تا ّن ؟ 5هثلا 

PINSEL_CFG_Type pincfg; 
pincfg.portnum=1 ; 
pincfg.funcnum=1 ; 
pincfg.pinmode=3 ; 
pincfg.opendrain=1 ; 
pincfg.pinnum=1 ; 
PINSEL_ConfigPin(&pincfg) ; 
pincfg.pinnum=7 ; 
PINSEL_ConfigPin(&pincfg); 
pincfg.pinnum=3 ; 
PINSEL_ConfigPin(&pincfg); 
pincfg.pinnum=3 ; 
PINSEL_ConfigPin(&pincfg); 



 

 

pincfg.pinnum=0 ; 
PINSEL_ConfigPin(&pincfg); 

 .پیىزتٌذی ضذى pulldown در حالت 1پَرت  4تا  0در هثال تالا پایِ ّای 

 

 :.rit نید ٍلفِ داهطالة هزتَط تِ تایوز ایجا

 :همذهِ

یه تایوز ایجاد ٍلفِ هتٌاٍب ٍجَد دارُ وِ ضوا هیتًَیذ تا پیىز تٌذی درست ٍ واهل اٍى تایوز تِ صَرت هتٌاٍب ٍ در سهاًْای  lpc هیىزٍ وٌتزلزّای در

 .RIT ذاضتيثاًیِ ٍلفِ داضتِ تاضیي . اسن ایي تایوز رٍ گ 1هَرد ًظزتَى ٍلفِ ایجاد وٌیذ.هثلا هیتًَیذ طَری اٍى تایوز رٍ فؼال وٌیذ وِ ّز 

 
 :تزای استفادُ اس اٍى دارین

#include"lpc17xx_rit.h" 

 .ایي تاتغ جْت آهادُ ساسی ایي تایوز ّستص ٍ توام وارّای لاسم ضاهل فؼال ساسی ولان ٍ تغذیِ ٍ تمیِ وارا رٍ اًجام هیذُ

(RIT_Init( LPC_RIT ( 

 .س سیستن خارج هیىٌِایي تاتغ دلیما ػىس تاتغ تالا ػول هیىٌِ ٍ ایي تایوز رٍ ولا ا

RIT_DeInit( LPC_RIT( 

 (ایي تایوز رٍ تز حسة هیلی ثاًیِ دریافت هیىٌِ.)هیلی ثاًیِ ًِ هیىزٍ ثاًیِ PRESCALE ایي تاتغ

 
 .ثاًیِ ٍلفِ داضتِ تاضین تایذ تٌَیسین 1هثلا اگِ تخَاّین ّز 

 

RIT_TimerConfig(   LPC_RIT  , PRESCALER  )  

 

تشاریي هتَلف  DISABLE تشاریذ تایوز ضزٍع تىار هیىٌِ ٍ اگِ ENABLE وزدى ایي ٍاحذ ّستص.اگِ START ٍ STOP ایي تاتغ جْت

 تایوز هَلتا اس وار هیفتِ ٍلی تَی سیستن ّست ٍلی ٍلتی اس تاتغDISABLE هیطِ.دٍستاى تَجِ داضتِ تاضیي وِ اگِ اس ایي تاتغ استفادُ وٌیي ٍ تشاریي

RIT_DeInit(LPC_RIT ُوٌیي ایي تایوز ولا اس سیستن خارج هیطِ ٍهثلا ولان ٍ تغذیِ اًٍن لطغ هیطِ استفاد. 

RIT_Cmd( LPC_RIT , ENABLE / DISABLE ) 
 

ٍلفِ دیگِ.حزفتَى ایي تاتغ جْت چه وزدى ایٌىِ ٍلفِ اتفاق افتادُ یا ًِ استفادُ هیطِ.هوىٌِ دٍستاى تگي خَب حتوا اتفاق افتادُ وِ رفتِ تَ سیز تزًاهِ 

 .واهلا درستِ در حمیمت وار اصلی ایي تاتغ پان وزدى پزچن ٍلفِ ّستص ٍ ٍاسِ ّویي در داخل سیز تزًاهِ ٍلفِ فزاخًَی هیطِ

RIT_GetIntStatus(   LPC_RIT  ) 

 .دُ ًىزدُادٍستاى در ووال ضزهٌذگی وار دٍتا تاتغ دیگِ رٍ ًویذًٍن .تَی هثال ّن ًگاُ وزدم اس ایي دٍتا استف

RIT_TimerDebugCmd(LPC_RIT , ENABLE/DISABLE) 

RIT_ClearCmd(LPC_RIT( 

RIT_ClearCmd(LPC_RIT) 

 ّن تؼزیف ًطذُ lpc17xx_rit.c ایي وِ اصلا تَی فایل

 



 

 

 

RIT_TimerDebugCmd 

 .پیص تیاد تایوز رٍ هتَلف هی وٌِ hardwre breakpoint تاضِ در سهاى دیثاي اگِ enable ّن طثك تؼزیف گفتِ اگِ

 
 

 


