 \

infrared
Sensors

sonar
SENsors







oAl 4 i AS s Jhe
muuzgu#au@ﬁ
o 0 ) g ) Al

s






e
25 S e gla Jana Lo p5 yui

WL lega S aalsa paadi b ) g
59 5 b i€ a5



S
DA p0aS Shamaeda) )4 s L
1al A et Ll s A Sl 2l

sodsm s e aa o 3l Gl |3 S
B B g Caandd 4y Jusil (5
3 gl w8 by 3l



C——
J\AJJMJ(U“U }QL’S)
o led clla st 3 ) sl
\)L@A\Y}AMJJJSLW\U\y

D 4 Laiiss () 88 (=

A S day SE



_
dafx.uu( A{)\J J\J& J‘LgAS‘d.ha\ﬂ
umdm\ﬂjmbu\ 5 Lk
AS 28 53 L oA e

R Cuedh ) e G juet
JATVIREY.Y IR



CCD
0]
3 L gt Cpl salell 3 ) g
,uﬁ‘JLSJL;“ J&MJLSL@JJJJJJ
S Lo S A sa
J\AS‘*SLSJU sledsle ) L) s
_JJ‘ 5L dﬁ\.uu 5L o1 eA



o]
O, 28l (e L) s g A0 0 S ) (S
O 02l Ly 23 gt 4ddla ) 9 4n (sl ) 5
058 Ol b e L s 38 ) sae ol s
Cuaglia yustd 1 Jou gid
Chsn AN O i 1250 5
NS o Jas s Ay O 955 Ay i1 s 0 8 g8









e

+4cg
10 k Ohim
BCA4Y

$
A 114001 ]
|
——t—
e

¢+




100 k



+%'cg

+heg

10k

BCa47

g
14001
! 100 k

B =

111













L sild 3 saliiud L
S B g it ) oaliiad

g ggla
u.ﬁlgf—bju Y
(AU LY



.
5SS A g aSla () g8
ol 9 oAl A )
IR C



..
S ol () 95 e b Alald Ciga | gaien 0l )

1B Mbwauﬂjauuﬁwajdcg‘J\d
oalad Aiilad ujwuﬂ.h.uyﬂmlﬁuﬁh
Jjuwadhuﬁifyumuﬁcﬁu)dwd.&
o 8l AES g adla LA ) o g
uAuJJuLAJJuMu&JuM‘\AJAUJ}u
(JJML’AMIAAMG






SALS Cu g e o
dlald saiay Jaldild e

DAY uq&«.ﬁ -
s
iz 4y K sl -









.
JJ&&«AJ@‘%Q\AQ&‘J’&.
i) yla)  glicad

Hga b S a ne
L ) g 42 gl S0



«7
(RS ) gia
(RS 2s) (52
Ola
O AE duus) (52



100 b AR

=
gy -




NAP-TAF, 11AN




.
b o) gLcad o j\g il e

Jaled Ay S il e

L L s e 2,88 0 (3 S Sdve
gy






PIPCORE
Jisagd sl 9 3

Ala oA ‘ﬁw‘J LSLQ-.;‘J%



S8 sl







) A pa
L g 95



«_ _ ]
I Jegdjd

A o
2 dha )P
(5



S
S ke

Gt ia ey 03AIW) ) sa 0
(..ol






dc s.ssme
Stepper motor e
JHH g9 e




) (iAol L jgiga (il @
st U, a5a it g 5l ol
A 5.9, Y gara 4S g Sl
aﬁcﬁau)ﬂyﬁﬁw\
] ﬁﬁu‘C)‘j‘JJ‘:‘“‘

G Sy g il @
dgui oA QS ) FH A A D

ot g e Sl il @
S e



Stepper motor
I

Conlgd) S 0L giga ol oL @
oy, i N <8 () )
ol e cdla b L (o il
Sl J...\..A..j OLS\A‘
uebagéwu,uJ:\.\.\';#Jé o
BV NE - SR RT]! WL
e L cdy 4 4 lgalfhn
La ysiga £ .53 () ) o
g a0 LEL

CS ys 5399 i B puai Ly @



J / ®
S ol Qg ‘23.:;4
. ”: )& o)y J.AM
. v @ J .JJ
-9 o~ .
! ) 2
S
L Lal 0 JUL QSJ: g
6 vy ﬁlh OIS’ H-H Y ...‘
» L& W )gige & o
od
u.A

”»

d 6




Sprin

From CPL

Electro magnet

COMMORN

Clutput Line

MJJ\OA&‘Q.

O 3 8 Yol Lo

Emitter |
Base—

Collactor
Edm-"'.l |
{ % LEmitter Collector |
| Base Ertittir

Collectar



DC

+12V
IN4001 I
A ——————
Relay A
10KO
Ot
oV

oW



9

MOSFET

DC

Solar
Motor

MOFSET
STP19MOGL.









DC
<

‘UJ B 5 L&) Le
O 3 0 Yedldiud L @
Ad) 9 s H S ) eaiinl L @



DC

i .
Continental relay /h

= |

Minature relay

*e”
o’ o




DC

-

-




|5
@

DC




1KG

1K

DC

1KQ

1KO



DC

Vee




DC

s osN 8, s ) Joddid b @
L3 ol L e

Gl il

PR TS oS B pad gl Y



DC

7805

1 kK Ohm




DC

Vee




Stepper motor controller

L]
\A?mor
+ Ll
T~ 10uF
o1 0z
RLMLEIDZ RLMLEIDZ
+
7
?7 |E o] 04 Iﬂ
1 LLLB\ B Uz RILCZE0 ,RLMLZBEIS
3 5
. L/ 4 Bl w gl
30 3 P1-
4030 ELE Fl+
e = T E a5
4027 | IRLML2E03
|
- ~
N uzp e
1 PPSI"
07w g |8 il ok
3
8 13
m . LLLD\ CLi | | 4 Gonnastor
1 1 = 14 s 2 06 o7 4 HEADER
13 k= o =T fiud E
4030 m 4027 RLMLEIDZ RLMLEI0Z
4030 =
03 9
RILCZE0 ,RLMLZBEIS
Direction — S
http:f www.web -ee.com —
Step = |E o
Enable | — IR LhAL2 803

w7




__S.._"'L_}'IJ_),:

PN o




S £ 6

o 518

< 9= 333

o 34 5 g8
W g il )

YY

XX
><

® 6 6 6 6 6 6 <« 0o o o

—



O

sensors ¢
O o

@]

ight

7412
eft

7412

BD135

BD135

15v

notori

motor2

regulato

1

»—

regulator



U&GM
t ikl @
Rhue



Ly e
b dald

My DA Ay (88 ) adldd ¢
(o2 (b spsa Jgh) A |

- ) Dt g Y

s rla) ¥



S
<GS a6 F il @
L L ()7 @



-
(S ity il g jaclilia g
QJ‘M;AMQJJSM&&J.
S g ) 0 @



Loy
B i@
Wd,e



	سنسور ينگ
	سنسور چيست ؟
	موارد استفاده سنسورها
	انواع سنسورها
	سنسورهای مقاومتی
	سنسورهای ولتاژی
	سنسورهای قطع و وصل
	سنسورهای خازنی
	سنسورهای   CCD
	سنسور نوری
	نمونه اي از سنسور نوری
	مدار نمونه فتوسل (اتصال خروجی گيت منطقی)
	مدار نمونه فتوسل (اتصال خروجی رله 12 ولتی)
	مدار نمونه فتوديود (اتصال خروجی گيت منطقی)
	مدار نمونه فتوديود (اتصال خروجی رله 12 ولتی)
	موارد استفاده  سنسور نوری
	دور سنجی
	شمارش و تشخيص رنگ
	تشخيص نوع نور
	چگونگی نصب سنسور نوری
	بررسی سنسورصوتی
	بررسی فرستنده سنسور صوتی
	بررسی گيرنده سنسور صوتی
	فرستنده و گيرنده صوتی
	فرستنده و گيرنده صوتی
	چگونگی نصب سنسور آلتراسونيک
	نمونه هايي از سنسور گازی
	نمونه هايي از سنسور گازی
	نمونه هايي از سنسور گازی
	چگونگی نصب سنسور گازی
	نمونه ای از سنسور رطوبتی
	موارد استفاده سنسور وزنی
	سنسورهای  ولتاژی
	نمونه اي از سنسور حرارتی
	بررسی سنسورهای قطع و وصل
	موارد استفاده سنسورهای قطع و وصل
	بررسی سنسور مغناطيسی
	سنسور حساس به حرکت
	معرفی موتورها
	 موتورهای dc
	Stepper motor
	سروو موتورها
	روشن و خاموش کردن موتور   DC
	روشن و خاموش کردن موتور   DCبا استفاده از رله
	روشن و خاموش کردن موتور   DCبا استفاده از ترانزيستور
	روشن و خاموش کردن موتور   DCبا استفاده از ترانزيستور
	مقدمه ای بر چگونگي تغيير جهت موتور   DC
	تغيير جهت چرخش  موتور   DC
	تغيير جهت موتور  DC با استفاده از رله
	تغيير جهت موتور  DC با استفاده از رله
	تغيير جهت موتور  DC با استفاده از رله
	تغيير جهت موتور  DCبا استفاده از ترانزيستور
	تغيير جهت موتور  DCبا استفاده از رله و ترانزيستور
	کنترل  دور موتور   DC
	کنترل  دور موتور   DCبا استفاده از رگولاتور
	کنترل  دور موتور   DCبا استفاده از ترانزيستور
	Stepper motor controller
	بلوک دياگرام تعقيب خط
	سنسورهای  ربات تعقيب خط
	مدار پردازشگر ساده برای ربات تعقيب خطسيستم چرخش تانکی
	نصب موتور بر روی  ربات تعقيب خط
	نصب سنسور بر روی ربات لابيرنت
	نصب سنسور بر روی ربات جنگ
	چند نکته در مورد ساخت مدارات
	اسامی تجاری

